
 
 

 
1.  

Nasloven pred-
met 

NAPREDNI SISTEMI SO AVTOMATIZIRANO 
UPRAVUVAWE KAJ VOZILATA 

2.  [ifra 1M6SIMV05 

3. Studiskata pro-
grama 

MV 

4. Semestar (iz-
bornost) 

leten (XIII)  

5. Celi na nastav-
niot predmet  

Prodlabo~ena analiza na naprednite sistemi so  
avtomatizirano upravuvawe kaj vozilata. Prou~uvawe (zasno-
vano na modeli) na avtomatiziranite sistemi kaj motorite so 
vnatre{no sogoruvawe, kaj transmisijata i kaj sistemite za 
kontrola na odnesuvaweto na vozilata od aspekti povrzani so 
nivnata udobnost, upravlivost i stabilnost. Analiza na 
simultanoto i na koordiniranoto dejstvo na pove}e vakvi  
sistemi vrz vozilata.  

6. Osposoben za  
(kompetencii)  

Analiza na funkcioniraweto na naprednite sistemi so  
avtomatizirano upravuvawe kaj vozilata. Proektirawe i  
programirawe na matemati~ki i virtuelni mehani~ki modeli 
na sistemi so avtomatizirano upravuvawe i prou~uvawe na 
nivnoto vlijanie vrz dvi`eweto i odnesuvaweto na vozilata.  

7. Polo`eni 
predmeti 

nema 

8. Broj na ECTS 
krediti 

6 

9. Osnovna lit-
eratura 
 

1. Rajamani, R., “Vehicle Dynamics and Control”, Springer, 2006. 
2. Kiencke, U., Nielsen, L., “Automotive Control Systems for Engine 

Driveline and Vehicle”, Springer, 2000. 
3. Isermann, R., ”Fahrdynamik – Regelung”, Vieweg, 2006.  

10.  Vkupen raspolo`iv fond na vreme 6 ECTS h 30 saati = 180 saati  

Raspredelba na raspolo`ivoto vreme  30 + 96 + 50 + 4  = 180 saati 

11.1. P - Predavawa - teoretska nastava (15 nedeli po 2 saati) 30 saati

11.2. PA, 
SR, 
DZ - 

Proektni aktivnost, seminarski raboti, 
doma{ni zada~i 

96 saati

11.3. SU - Samostojno u~ewe 50 saati

11. 

11.4. TPZ - Proverka na znaewe so testovi 4 saati

Ocenuvawe 50 + 50  =  100 boda
12.1. TPZ (1 test)  50 boda
12.2.  SR (2 seminarski raboti po  25 bodovi)   50 boda

Ocenki: 
od 50 do 60 boda 6 ({est)
od 61 do 70 boda 7 (sedum)
od 71 do 80 boda 8 (osum)
od 81 do 90 boda 9 (devet)

12. 

 

nad 90 boda 10 (deset)
13. Uslov za potpis i formalen ispit Realizirani aktivnosti 11.2  

 



 
 

AKTIVNOSTI ZA NASTAVNIOT PREDMET NAPREDNI SISTEMI SO AVTOMATIZIRANO UPRAVUVAWE KAJ VOZILATA 

 
 

Predavawa 
Saati  

  
2 Modelirawe na rabotata na benzinskite MVS so metod na sredni vrednosti preku parametarski ravenki i preku mapi podatoci. 
2 Modelirawe na rabotata na turbo-dizel MVS so metod na sredni vrednosti. 
2 Sistemi za upravuvawe na rabotata na motorite so vnatre{no sogoruvawe (MVS) - vozduh, gorivo, palewe. 
2 Sistemi za regulacija na rabotata na MVS - lambda regulacija, regulacija na prazen od, detonatno sogoruvawe, estimacija na 

vrte`niot moment. 
2 Modelirawe na elementite od transmisijata; modelirawe na neutralna polo`ba na transmisijata. 
2 Avtomatizirawe na procesot na promenite na stepenite na prenos vo transmisijata. 
2 Modelirawe na elementite od sistemite za potpirawe; ednostavni i prostorni modeli na sistemite za potpirawe. 
2 Avtomatizirano upravuvawe na aktivnite komponenti od sistemite za potpirawe; strategii na upravuvawe. 
2 Modelirawe na sistemot za upravuvawe. Avtomatizacija na sistemite za upravuvawe za potrebi na vodewe na vozilo. 
2 Avtomatizacija na sistemite za aktivno dopolnitelno upravuvawe na prednata oska i aktivno upravuvawe na zadnata oska.  
2 Modelirawe na voziloto; estimacija na brzinata na dvi`ewe i na agolot na prolizguvawe vo te`i{teto; identifikacija na 

parametrite na voziloto; aproksimacija na parametrite na voziloto. 
2 Avtomatizirano odr`uvawe i prilagoduvawe na brzinata na dvi`ewe na voziloto. 
2 Avtomatizirani sistemi za kontrola na prolizguvaweto na trkalata pri zabrzuvawe i pri ko~ewe. 
2 Sistemi za kontrola na stabilnosta na dvi`eweto na vozilata vo ramninata na patot; efekti od oddelnoto koristewe na diferen-

cijalnoto ko~ewe, dopolnitelnoto aktivno upravuvawe, aktivnata raspredelba na pogonskiot moment kon trkalata i aktivnite 
torzioni stabilizatori.  

2 Simultano i koordinirano dejstvo na sistemite za kontrola na stabilnosta na dvi`eweto na vozilata vo ramninata na patot. 
 Test za proverka na znaewata 

30  
 
 
 

Proektna aktivnost, seminarski raboti, doma{ni zada~i 
 

 Tema Aktivnost 
1 Proektirawe i analiza na napreden sistem so avtomatizirano upravuvawe implementiran 

vrz matemati~ki linearen ili nelinearen model na vozilo. 
Seminarska rabota 

2 Proektirawe i analiza na napreden sistem so avtomatizirano upravuvawe implementiran 
vrz virtuelen nelinearen model na vozilo. 

Seminarska rabota 
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