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DOMA[NA RABOTA BR. 10, 11 I 12 PO AVTOMATSKO UPRAVUVAWE 

 
 

GLAVA 10 

 
1. Vo eden sistem so povratna vrska ima proporcionalno plus diferencijalno 

upravuvawe so koj se upravuva so objekt so prenosna funkcija vo direktna 
pateka: 
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a) odredi gi vrednostite na zasiluvawata Kp i Kd taka {to sistemot ima 4n =  

rad/s i 0,7 =  b) Ako vovedeme brzinska povratna vrska kako na slika da se 

odredi Kv taka {to   }e bide 1,5 pati pogolemo pri isto n . 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
2. Eden sistem so povratna vrska ima prenosna funkcija na otvorena om~a 
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Za kolku }e se pomesti centarot na asimptotite na realnata oska  od tragot na 
korenite ako vo sistemot se vovede proporcionalno integralen kontroler so 
proporcionalno zasiluvawe 3 i integralna vremenska konstanta  6 [s].   

 
3. Vo eden sistem so povratna vrska ima proporcionalno plus diferencijalno 

upravuvawe so koj se upravuva so objekt so prenosna funkcija vo direktna 
pateka: 

( )
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odredi gi vrednostite na zasiluvawata Kp i Kd taka {to sistemot ima 6n =  

rad/s i 0,7 =  

 
 

GLAVA 11 

 
1. Da se odredi odzivot vo stabilna sostojba za sistemot definiran so slednata 

prenosna funkcija: 
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koga imame sinusoidalen vlez ( )6sin 4 60i t = +  . 
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2. Da se odredi odzivot vo stabilna sostojba za sistemot definiran so slednata 
prenosna funkcija: 
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koga imame sinusoidalen vlez ( )5sin 3 20i t = +  . 

3. Da se nacrta asimptotskiot Bodeov dijagram i da se odredat kriti~nata faza i 
kriti~noto zasiluvawe za sistemot so slednata prenosna funkcija: 
 

( )
( )

10

0,1 1
G s

s s
=

+
 

4. Da se nacrta asimptotskiot Bodeov dijagram i da se odredat kriti~nata faza i 
kriti~noto zasiluvawe za sistemot so slednata prenosna funkcija: 
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5. Da se nacrta asimptotskiot Bodeov dijagram za sistemot {to ja ima slednata 
prenosna funkcija i da se odredi dali e stabilen: 
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