Ipuaor 6p.3

IIpeameTHa nporpamMa oA NpB HUKJIYC HA CTYIUH

1. HacnoB Ha HacTaBHHOT npeaMer | MexaHnka Ha poOOTH
2 Kon MHTZ408
3. Crynucka nporpama MXT
4 OpraHu3aTop Ha CTyAUCKaTa
nmporpamMa (€AMHHLA, OXHOCHO - Mammuscku dakynter - Ckomje
HHCTHUTYT, KaTeapa, OJ/1e)
5. CrerneH (TIpB, BTOp, TpeT 1pB mEKTYC
LUKITYC)
6. AxaJieMcKa ToJIiHa /ceMecTtap 4/ VIl | | Bpoj va EKTC- xpexutn
8. HacraBaux npod. x1-p Xpucrrjan MHIIKOCKH
9. [penycnoBy 3a 3anunryBame Ha .
Monenupame ¥ cUMyJIalija Ha MeXaHH4YKH CHCTEMU
MIPEMETOT
10. | Uesnu Ha mpeaMeTHATA MPOrpamMa (KOMIICTCHIINH):
CTpyKTypa 1 aHaJIHu3a Ha poOOTHTE. YTIpaByBamk-¢ M HUBHA IIPUMEHA.
11. | ConpxuHa Ha MpeAMETHATa IIporpama:
Bosex Bo poboTrkata. KpyTH aBrkema 1 XOMOT'€HH TpaHC(OpPMALMHU Kaj CeprUcKuTe poOoTH. J[MpeKkTHa 1 HHBep3HA
KHHEMaTHKa Ha CepUCKH poboTh. JludepeHijanHa KnHeMaTruka Kaj cepuckute podotu. Jakooujanu. ['eHepaTop Ha ABHKCHE U
TpaekTopuja. Cratuka,KnnemaTtrka n JlnHaMuKa Ha cCepucCKHTe POOOTH. YIpaByBame Ha cepuckute pobdotu. [lapanemsnu n
MOOWITHH poOOTH. YTIpaByBame Kaj MapajeIHUTe U MOOWIHUTE poboTH
Kunematuka u JIluHamuka Ha napajeiHd poOOTH.
12. | Meroau Ha y4ewe:
VHTepakTUBHN NpefaBama, BXKOU ayANTOPHH W/WIN 1a00paTOPUCKH, OCeTa Ha KOMIIAHHH,
TOCTH-TIpE/IaBauy OJ MPaKTHKATa, CAMOCTOjHA /M THMCKa padoTa Ha MPOEKTHHU 33/1a4H, CAMOCTOJHO yICHE.
13. | BxkymeH pacnoioxuB GoHI Ha 150
Bpeme
14. | Pacn H
acripezenda Ha 30 +30 + 15 + 15 + 60
PacHoyIoKUBOTO BpeMe
15. | dopmu Ha HACTABHHUTE 15.1. [penaBama- TeopeTcka HacTaBa | 2
AKTUBHOCTHU
15.2. Bexou (JrabopaTopucky,
ayJIUTOPUYMCKH), CEMUHApH, 2
THMCKa paboTa
16. | Hpyru dopmu Ha aKTHBHOCTH 16.1. [IpoextHu 3amaun 15
16.2. CamMoCTOjHH 331291 15
16.3. JloMairHo y4deme — 3a1a9u 60
17. | HauwH Ha OLICHYBame
17.1. TecroBu 80
17.2. WupuBuayanHa paboTta/mpoekT ( mpe3eHTaruja; 20
MICMEHA U YCHA)
17.3. AKTHBHOCT U Y4€CTBO 0
18. | Kpurepuymu 3a onenyBame (6010BH/ OLICHKA) 10 50 6ona 5 (uer) (F)
51 5o 60 Gona 6 (wecr) (E)
61 o 70 Gona 7 (cenym) (D)




71 no 80 Gona 8 (ocym) (C)

81 10 90 Gona 9 (ueBer) (B)

91 no 100 Gona 10 (mecer) (A)

19. | Vcnos 3a motomc U 3a Mojarambe 3aBpILICH HCITUT 151ul7.2
20. | Ja3uk Ha KOj ce M3BeqyBa HacTaBaTa MakeqOHCKH ja3uK
21. | Merop Ha ciiefier-e Ha KBAJIUTETOT Ha HacTaBaTa MexaHH3MH Ha HHTEPHA CBallyalllja i aHKETH
JIutepatypa
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