Ipunor 6p.3 IIpeameTHa nporpama o NIpB HUKJIYC HA CTYAHH

1. Hacnos Ha HacTaBHMOT npeaMeT | Mexanuka 3
2 Kon MFZ209
3. Crynucka nporpama 11, TEW, XEU, MIIU, UM, MBTM, EE, MXT, AYC
4 OpraHu3aTop Ha CTyAUCKaTa
nporpaMa (eJUHHULA, OJHOCHO - | MammHckn daxynret - Cromje
HHCTHUTYT, KaTeapa, OJ1e)
5. CrerneH (TIpB, BTOp, TpeT
(np PP IPB LIUKITYC
LHKITYC)
6. AxajeMcka rouHa /ceMectap 2/ IV ‘ ‘ Bpoj na EKTC- kpeautu 5
8. HacraBauk mpo¢. a-p Buxrop "'aBpunocku, npod. a-p 3narko Iletpeckn, mou. n-p Mapjan [Iuapos
9. [penycnoBy 3a 3anumryBame Ha
peny Y Maremartuka 2
MIPEAMETOT
10. | Uesnu Ha npeaMeTHATa MporpamMa (KOMIETCHIINH):
3aro3HaBambe CO JMHAMUYKOTO O/THECYBah¢ HA CHCTEMH CO €/ICH U ITOBEKEe CTENEeHH Ha cl1000/1a BO MAIIMHCTBOTO.
3amo3HaBame CO MOMMHMTE 32 CONICTBEHA (PPEKBEHIIN]a, IPUIYIIYBamkbe, CI000IHN U IPUHYIHHU BuOpaunu. OapenyBame Ha
JMHAMHUYKH OJI'OBOP Ha MAIIMHCKY CHCTEMH NPEKy aHallM3a Co IPOMEHIIMBHU Ha COCTOj0a. 3ano3HaBame co KOHIENTOT 3a
KOHTpoJja Ha BuOpanuu. Kopucreme Ha MATLAB 3a Monienupame JUHAMHYIKH CUCTEMH.
11. | ConpxuHa Ha MpeAMETHATa IIporpama:
JluHaMuKa Ha MaTepHUjajHU CUCTeMU. AHAIMTHYKA MeXaHuKa. [Ipumena Ha JlarpamkoBa paBeHKa of BTOp pel. BubOpamun Ha
CHCTEMH CO €IeH U MoBeke cTeneHu Ha cinobona. [Ipumena na MATLAB 3a monenupame Ha AMHAMHYKH CHCTEMH.
12. | Meroau Ha y4ewe:
VHTepakTUBHU NpefaBama, B&XKOU ayANTOPHH W/WIN 1a00paTOPUCKH, OCETa Ha KOMITaHHH,
TOCTH-TIpE/IaBauyl OJ MPaKTHKATa, CAMOCTOjJHA W/MJIM THMCKa paboTa Ha MPOEKTHH 3aa4H, CAMOCTOJHO yUCHe.
13. | BxkymeH pacnoioxuB GoHI Ha 150
Bpeme
14. | Pacmpenen6a Ha
pea 30 +30+0 +30 + 60
PacHoyIoKUBOTO BpeMe
15. | ®opmu Ha HacTaBHUTE 15.1. IpenaBama- TeopeTcka HacTaBa | 2
AKTUBHOCTH
15.2. Bex06u (;1abopaTopuckuy,
ayIUTOPUYMCKH), CEMHHAPH, 2
TUMCKa paboTa
16. | Hpyru dopmMu Ha aKTUBHOCTH 16.1. IIpoexTHu 3amaun 0
16.2. CaMocCTOjHH 33/1a4H 30
16.3. JloMairHo y4ueme — 3a1a9u 60
17. | HauwH Ha OLIcHYBame
17.1. TecroBu 90
17.2. UnnuBuayanHa paboTa/mpoekT ( mpes3eHTammja: 10
[HCMEHA U YCHA)
17.3. AKTHBHOCT U Y4€CTBO 0
18. | Kpurepuymu 3a onenyBame (6010BH/ OL[CHKA) 10 50 6ona 5 (mer) (F)

51 5o 60 Gona 6 (wecr) (E)

61 o 70 Gona 7 (cenym) (D)

71 no 80 Gona 8 (ocym) (C)




81 10 90 6oa

9 (zeser) (B)

91 no 100 6oxa

10 (mecer) (A)

19. | VYcnoB 3a HOTHHC U 3a IONAramke 3aBpLICH HCIUT ocBoenr 10 moeHu oJ1 TECTOBH
20. | Ja3uk Ha KOj ce U3BeqyBa HacTaBaTa MakeIOHCKH ja3uK
21. | Merop Ha ciefierse Ha KBAJIUTETOT HA HACTaBaTa MexaHU3MH Ha HHTEPHA eBallyalldja 1 aHKeTH
JIutepatypa
3aq0KUTENHA TUTEpaTypa
Penen 6poj ABTOp Hacnos WznaBau TongnHa
1 Daniel J. Inman Vibration with John Wiley & 2006
Control Sons, Inc
22.1. .
2. Vibration
C_Iarence W. de Damping, CRC Press 2007
Silva Control, and
22. Design
3.
JlononHuTenHa nuTepaTypa
Penen 6poj ABTOpD Hacnos WznaBau lopuna
22.2. 1.
2.
3.




